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CaPPA Mobile — systeme pour I'investigation des évenements aérosols Campagne AEROCLO-SA (AErosol RadiatiOn and CLOuds in Southern Africa)

Les aérosols sont une composante assez variable de I'atmosphere,
qui influe sur la qualité de l'air, la santé humaine et le climat. Afin de
surveiller les aerosols atmosphériques, les instruments sont mis en
reseaux (par exemple. AERONET, EARLINET). En outre, la plupart
des Instruments nécessitent un environnement controlé et une ——
maintenance réguliere pour leur fonctionnement. Par conséquent, 1 dn ' o s l 4 La forte dépendance spectrale
leurs utilisations pour le profilage atmosphérique sont limitées a des ‘ ﬂ | ,f >4 - , g de 'AOD avec l'altitude (Fig. 8)
emplacements fixes. Parfois, la distribution des aérosols est variable . = — W §k \ - montre la présence de particules
en particulier dans le cas des evenements de pollution. Dans ces fines jusqu’a 5 km d’altitude.
situations, les observations dynamiques sur le terrain sont une grande

PLASMA : profils en AOD
jusqu’a 12 km d’altitude
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necessité car la variabilité spatiale est impossible a évaluer a partir | | Pl | - Particules issus de feux de
des mesures ponctuelles. ,

biomasse intenses.

Fig. 7. L'avion de recherche, Falcon 20 de l'unité
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